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Робототехника

Физика

Математика

Информатика



Робототехника в школе сегодня…

Робототехника

Lego

Mindstorms

Аналоги

Arduino Tetrix Studica



Механика

Контроль и 
автоматика

Восприятие 
окружающей 

среды

Электроника ФИЗИКА РОБОТОТЕХНИКА



Линейное ускорение робота



Ускорение с обратной связью



Механика

Контроль и 
автоматика

Восприятие 
окружающей 

среды

Электроника ФИЗИКА РОБОТОТЕХНИКА



Геометрия и 
тригонометрия

Алгоритмы 
и логика

Кинематика и 
динамика

Вероятность 
и статистика

МАТЕМАТИКА РОБОТОТЕХНИКА



Математическая модель управления роботом при его 
движении вдоль линии
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МАТЕМАТИКА РОБОТОТЕХНИКА



Программирование

Работа с 
датчиками и 
актуаторами

Обработка данных

Дизайн и 
моделирование МАТЕМАТИКА РОБОТОТЕХНИКА



Программирование

• C++

• Python



Моделирование робота

• LEGO Digital Designer

• Компас 3D



Программирование

Работа с 
датчиками и 
актуаторами

Обработка данных

Дизайн и 
моделирование МАТЕМАТИКА РОБОТОТЕХНИКА
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